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Stowa kluczowe inzynieria ruchu drogowego, sterowanie ruchem drogowym,

sygnalizacja $wietlna, sterowanie adaptacyjne, algorytm sterowania
ruchem drogowym.

Rozprawa dotyczy zagadnien zwigzanych z projektowaniem drogowej sygnalizacji $wietlnej.
W pracy zaproponowano metodg tworzenia algorytmow sterowania adaptacyjnego dla skrzyzowan
odosobnionych, co stanowi istotny problem inzynierski.

W pracy przeanalizowano aktualny stan wiedzy dotyczacy sterowania zaleznego od ruchu.
Analizg objeto akty prawne, przepisy i wytyczne zagraniczne, jak rowniez wiele rozwiazai
praktycznych — projektéw sygnalizacji $wietlnej. Zdiagnozowano problemy, z ktorymi spotykaja sie
projektanci sygnalizacji $wietlnej. Na tej podstawie sformutowano cel, tezg i zakres pracy.
W stworzonej metodzie wykorzystano dotychczas zrealizowane prace z zakresu sterowania ruchem
drogowym.

Nastepnie opracowano formalny zapis sterowania ruchem drogowym, uwzgledniajacy
aktualne wymagania przepisOw oraz wymagania w nich nieuwzglednione. W dalszej czesci pracy
okreslono wymagania dla struktury cyklicznego programu sygnalizacji stanowigcego podstawe do
projektowania sterowania zaleznego od ruchu. Sformutowano zasady tworzenia dodatkowych faz
ruchu. Okreslono takze zasady dopuszczalnosci przejs¢ migdzyfazowych i sekwencji faz ruchu,
co pozwala na stworzenie schematu faz ruchu.

W dalszej czgsei pracy przedstawiono metody projektowania przej$s¢ miedzyfazowych i ich
optymalizacji. W rozdziale tym uwzgledniono pomijane w dotychczasowych pracach zasady
sterowania wspotbieznymi grupami sygnalizacyjnymi. Przedstawiono rézne formy zapisu przejsé
migdzyfazowych oraz zasady przej$¢ pomigdzy tymi zapisami. Opracowano réwniez zasady
projektowania nietypowych przej$¢ migdzyfazowych.

[stotng czescig pracy jest opracowanie metody wyznaczania warunkdw czasowych
funkcjonowania algorytmow sterowania ruchem. Wykorzystano w tym celu przeksztalcenia grafu
odpowiadajacego schematowi faz ruchu. Opracowano procedury pozwalajace na okre$lenie
w kolejnych etapach warunkéw czasowych funkcjonowania algorytméw réznych typdéw. Dla tego
etapu opracowano narzedzie wspomagania komputerowego, pozwalajace na automatyzacje obliczen
dla algorytmdw o strukturze prostej.

W koncowej czesci pracy przedstawiono zasady tworzenia algorytmow sterowania ruchem
drogowym. Zidentyfikowano i zastosowano powtarzalne bloki funkcjonalne w schematach blokowych
algorytmow. Przedstawiono réwniez zagadnienia zwigzane z  weryfikacja poprawnosci
funkcjonowania algorytméw z zastosowaniem wspomagania komputerowego. CzynnoSci
wykonywane we wszystkich etapach metody sa zilustrowane przykladami projektowymi

opracowanymi dla wybranego skrzyzowania.
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